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Motivation - VR-Systeme in Ausbildung und

Training - =

Kompetenzorientiertes Ausbildungskonzept,
basierend auf einem VR/AR Framework:

* Individualausbildung,

* Ausbildung von Fihrungskraften,

e Simulation komplexer Szenarien bis Verbandsebene,

* Fihrungsebenen Ubergreifend,

* Einbeziehung vorhandener Infrastruktur,

* Erganzt durch Ausbildung im scharfen Schuss,

* Interoperabilitat mit vorhandenen Simulationssystemen.
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Motivation - VR-Systeme in Ausbildung und #

Training - =

Entwicklung eines universellen VR-/AR-Frameworks:
 Modular und skalierbar,
* Unterstutzung von Indoor- und Outdoor-Anwendungen,
* Einfache Einrustung in existierende Infrastruktur,

* Hochste Anforderungen an Integritat und Verflgbarkeit,

e Kosteneffizienz,

* Robust und Anwenderfreundlich.
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Herausforderungen - Grenzen und #

Beschrankungen: verfugbarer Technologie

Immersion
* Optisches Feedback,
e Akustisches Feedback,
e Kinasthetisches Feedback,
* Haptisches Feedback.

—> Prazises Tracking in einem globalen
Koordinatensystem.
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* Server-Client System

* Integration
unterschiedlicher
Sensorik:

* IMU

* GNSS

* Optik

* Funkbaken

 Schatzwert-basierte
Filterverfahren

* Machine Learning

24.07.18

?

191J14-Suppoea] -uasayrodAH-nnA

1 Sensorfusion

|
: - : Indoor
4_5'o|.|_ Optisc.hes 4_______|_ ...............
I Tracking | I
| S | (Tracking Objekt: )
M __ '_
Ll Sensorfusion | ‘| JActor”
I _ _ :  Outdoor I o
60 Hzy— Radio Tracking [€—:— — — — . —. . —. -1 o i ,»Utility
1 I
IR I
: | ( Inertial : ! ' ' Rot
! 100 Hz Measurement ; 100 Hzp» —60 Hz~
! | Unit |
1o I
| ' | | Kalman
-i ----------------- | Filter
| ( | Engine
[ ) X0GNSS | .
| 30Hz LTrackmg System f’ . Hz_l
| |
| l — Trans
S S R U A R U R ———
xoFramework
Server \_ J
xoFramework

Client



* Tragbarer Hauptrechner (ggf. in Weste
integriert),

* Integrierte Stromversorgung,
* Redundante Datenverbindung zum Server,
* Visuelle Darstellung iber HMD,

* Datenhandschuhe zur Erfassung von
Fingerbewegungen,

e Erfassung von Bewegungen:
Sensoranordnung ,xoDot",

* ,Mitnahme® von Objekten:
Sensoranordnung ,,xoPod"”.
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4 Head-Mounted- A / xoClient \
Display (HMD) Hauptrechner zur
Optische Darstellung der VR
Darstellung der VR
N gaervi und
Datenverarbeitung
Data-gloves
Erfassung von
Fingerbewegungen
" Y )
4 xoDot A e - xoPod A
Erfassung aller ,Mitnahme” von
Bewegungen der Gegensténden in die
Extremitaten VR
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